Szczeglwe Specyikage Techriczne D.06.03.01

D-06.03.01 UMOCNIENIE SKARP, ROWOW

1. Wstkp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrsgj wymagania dotyexre wykonania
i odbioru rob6t zwgzanych z umocnienie skarp i rowow przez humusosvanobsianiem
oraz umocnienie geokrata komorkpw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakkuoh@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i wykonaniu robot wymienionych w punkcié.l

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagpap zastosowanie przy wykonywaniu
umocniér przez humusowanie z obsianiem i obeymbpumusowanie skarp nasypow i
wykopOw o grubéci warstwy 10 cm, wraz z obsianiem, oraz unmue skarp geokrat
komorkowa zgodnie z dokumentacj

1.4. Okreilenia podstawowe

1.4.1. Humusowanie —zespét czynnii przygotowujcych powierzchri gruntu do
obudowy rdliny, obejmupcy dogszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi
urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i ¢kgrzeniem.

1.4.2. Pozostate oldlenia podane w niniejszej S§ ggodne z obowizujacymi polskimi
normami i ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogollne wymagania dotygze robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagangbloe",
pkt 1.5

2. Materiaty

2.1.  Warunki ogolne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatdbw, ich pozyskiaa i sktadowania podano
w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 2.

2.2.  Humus

Do humusowania skargthzie wyty w catagci humus zdjty z pasa robot i sktadowany w
pryzmach.

2.3. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw natg dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia
Zaleca s stosowa& mieszanki traw o drobnym,esgym ukorzenieniu, spetniage
wymagania PN-R-65023.

2.4umocnienie skarpy

geokrata komérkowa wys. 10crdo wypetnienia humusem

3. Sprzet

3.1. Ogodlne warunki stosowania sprtu
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Ogolne warunki stosowania spta podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogoélne”,
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Do wykonania robot naky stosowa:
- rowniarki,

— ubijaki 0 kcznym prowadzeniu,
— wibratory samobiene.

4. Transport
4.1. Warunki ogolne transportu
Ogolne warunki transportu podano w ST D-M-00.00\8magania ogolne”, pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport humusu skladowanego przy drodzeenmn¢é wykonany dowolnymirodkami
transportu, wybranymi przez Wykonagvc
Nasiona traw podczas transportu powinng dlyronione przed zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M-Q00@ "Wymagania ogolne”, pkt 5
5.2. Humusowanie

Przed przysipieniem do humusowania skarp irowéw oraz pasa latago, ich
powierzchnie powinny odpowiadlavymaganiom okrdonym w Dokumentacji Projektowej
i ST D-02.00.00. Wykonawca przykryje skarpy rowaemia urodzajm o grubdci zgodne;j
z pkt 1.3 oraz DokumentacProjektove.

Warstwe ziemi ralinnej nalery lekko zagscic¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie trang

Obsianie powierzchni skarp rowow i pasa dgiego travy powinno by przeprowadzone
w odpowiednich warunkach atmosferycznych - w olker@gibsny lub jesieni.

Ziarna trawy powinny gy rownomiernie rozsypane na powierzchnargk w ilcci
4-6 kg/100 rr21 skarpy, a po rozsypaniu prggkrgruntem poprzez lekkie grabienie
powierzchni skarpy.

Wykonawca powinien poglj wszelkie srodki, aby zapewii prawidtowy rozwgj ziarn
trawy po ich wysianiu.

W okresie suszy natg systematycznie zraszaods obsiane powierzchnie skarp.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robo6t podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagan@goloe",
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robét i ich zgodda z ST, oraz
na sprawdzeniu daty waosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion
traw.Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie parogtych miejsc nie powinna by
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wigksza nt 2 % powierzchni obsianej skarpy, a maksymakyniar pojedynczych nie
zatrawionych miejsc nie powinien przekracZ®2 nf. Na zarénictej powierzchni nie
mog wystpowa wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. Obmiar robot
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@MBymagania ogoélne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest:

a) 1 nf (metr kwadratowy) umocnienia skarp irowéw grzhumusowanie o grub.
warstwy 10 cm, z obsianiem,

b) 1 nf (metr kwadratowy) umocnienia skarpy geokredmorkova

8. Odbidr robot
8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@0Wymagania ogoélne", pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z ST, Dokumentajojektoveg i poleceniami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolejfangg pkt6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycice podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdci podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena 1 (metra kwadratowego) umocnienia skarp, rowprzez humusowanie
I obsianie o grubiei warstwy 10 cm, obejmuije:
- roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,
- dostarczenie humusu i mieszanki traw (humustydj pasa robot),
- wbudowanie materiatow,
- konserwagj i pielegnacg umocnié.
b) Cena 1 rh(metra kwadratowego) umocnienia skarp geokkat@mokowa i obsianie
0 grubdci warstwy 10 cm, obejmuje:
- roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,
dostarczenie geokraty, humusu i mieszanki travmis zdty z pasa robot),
- wbudowanie materiatow,
konserwagj i pielegnacg umocnié.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiongirorolniczych.
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